ShL ! E “?Vo!el Roulant: intronic 863 Mhz

1.1. Mise en service automatique d’un moteur

SES-Radio ou SES-Filaire 2.1. Branchement moteur
SELVE Electronique

Automatique Manuel : FdC Haut +Bas
SES : uniquement SE + S5ES S
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SR EATIETRaN E 3. Commande Montée ou Descente :
Le moteur fart un bref arrét, ou double arrét
=> Je n'ai pas de FdC.
1.2. Fonctions accessibles a l'utilisateur
Programmer 1 émetteur Déprogrammer
supplémentaire 1 émetteur
Emetteur existant Nouvel dmetteur Emetiaur axistant Ematteur & déprogrammer
(beef)
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Définir des positions intermédiaires haute et basse

Au gepan d'un volet alher

Au dedspart d'un wobat fenmd
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Mode-Service (reserve aux techniciens SAV)

Im Dori‘gnf Conditions indispensables pour accéder au Mode-Service :
- au moins 1 emetteur doit &tre programme dans le moteur : valider Prog avant coupure du
courant.
- les Fins de Course doivent étre réglés.

« 5i plusieurs moteurs sont branchés sur le méme fusible, chacun des moteurs peut étre exclus individuelle-
ment du Mode-Service. |l suffit de donner une impulsion de commande « montée » ou « descente » au
moteur a exclure.

« |Le Mode-Service est désactivé automatiquement apres 4mm.

1. Programmer un eémetteur suite a la perte ou la panne de I'émetteur existant :

3 sec, o Mouwvel emetteur : .
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2. "Corriger les positions des Fins de Course - *uniquement moteur SE ou SES avec réglage manuel des FdC :
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3 sec. 3sec. Toujours le FdC-Bas en premier
3. Remetire le moteur dans sa configuration d’'usine - Reset général :
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4. Accés au Mode Service avec la téléecommande : si les conditions indispensables sont remplies

. Tablier sur FdC Haut
6 . Touche Prog — 3 secondes
. Appuyer immédiatement, 5x sur BP-Montee

Info . Vous étes dans le Mode Service

Alternative a la double
coupure de courant

Volet 1 Volet 2 Volet 3
L Appuyer d'abord sur Stop (1) et main-
S temir tout en appuyant ensuite sur BP
Emetteur initial

Commande Groupée Irmportant Montee & Descente (2)

Tous les VR qui se trouvent maintenant en Mode « Séparation de
Groupe » vont faire un va et vient.
Pendant 4mn et dans un ordre aléatoire, chaque VR va faire un
déplacement pendant 3sec

FPendant ce déplacement, chague VR devra étre stoppé a l'aide d'un
emetteur vierge qui lui sera nouvellement attribué |
par ex. émetteurs 1 +2 +3.
Le réglage des FdC n'est pas affecté par cette mancsuvre.
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