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Plaque signalétique

Informations

Branchement
Les moteurs avec fin de course mécanique 

du condensateur peut endommager les 

Le temps de commutation en cas de 
changement de direction doit être de 

et les commandes ne doivent pas exécuter 
d’ordres simultanés de MONTÉE et de 

Secteur

Moteur

Moteur 2

Moteur du type M (M04)

 
 

 
 

 Mode opératoire (fonctionnement de 
courte durée S2)

 Il faut prévoir une phase de refroidissement 

40 Semaine calendaire

pour marquer la position de la roue et 

pour prévenir tout décalage axial dans 

le sens de rotation 
régler la position de fin de course sur 

Le déplacement maximum est de 

Secteur
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Réglage des positions de fin de course

2. Réglage de la fin 
de course supérieure

que le moteur soit 
automatiquement coupé 
par le commutateur de fin 

capacité de la cage est 

dans le sens montée et 

Le moteur s’arrête en 
cours de montée au bout 

1. Réglage de la fin 
de course inférieure

tourner le moteur dans 
le sens de la descente 

l’aide de l’outil de réglage 

(sens des aiguilles d’une 

l’axe se trouve dans une 
position permettant de 
raccorder le volet roulant 

et raccordez le volet 

Moteur du type M (M04)

Tournez l‘outil de 
réglage correspondant 

(sens des aiguilles d’une 

volet roulant se trouve en 
position de fin de course 


